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특허출원(등록)번호

360°전방향 항법용 맵 획득 및 장애물 회피를 위한 레이저 스

캐너

삼각측량방식을 이용한 5 m 급 레이저 거리 센서와 360°측정

이 가능한 스캐너로 구성

무인 운송 차량(AGV)의 자율주행, 장애물 회피 등을 위한 항법

용 센서로 사용

기술 개요

●

●

●

측정 거리 : 6cm ~ 5m

거리 분해능 : <10mm @ 3m , 20mm @ 5m

스캐닝 영역 : 360°

스캐닝 속도 : 10 Hz 

주요 기능 / 사양

●

●

●

●

UI-센서, 헬스케어 소자

스티커 형태의 디스플레이 (OLED)

플렉시블 TFT 기반 전자소자

응용분야

●

●  

●

삼각측량 방식을 이용해 비행시간측정 방식의 상용 제품에 비교

해 수십 배 낮은 원가와 소형화된 구조로 제작 가능

360°스캐너를 적용함으로써 센서 하나로 전방향 측정 가능 

라이다 센서 모듈 단일 제품으로 구성이 가능해 자율주행 및 장애

물 감지를 위한 산업용과 연구용 라이다 센서는 물론 취미용으로

도 다양한 분야에서 바로 적용 가능

기술의 특징 / 우수성

● 

●

●

기구부 3D 설계 도면 및 시제품 

2D 지도 형성 및 장애물 감지를 위한 GUI S/W

무인운송차량 자율주행차량 드론 3D 스캐너

자율 주행 및 장애물 감지를 위한 5 m/360° 
레이저 스캐너 기술
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